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Verfahren und Vorrichtung zum Slattern von zumindest einem 
Dokumentenkorper 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Biattern von zumin- 
dest einem Dokumentenkorper, der in einem Rahmen angeordnet ist und einzei- 
nen Bearbettungsstationen zum Bearbeiten des DokumentenkOrpers zugefOhrt 
wird, 

Zur Hersteiiung beispieisweise von Personal-, Wert- und Sicherheitsdokumenten 
ist erforderlich, dafl mehrereaufeinanderfolgende Verfahrensschritte durchgefuhrt 
werden, urn neutraie Dokumentenkorper zu personalisieren. Hierzu konnen bei- 
spieisweise Verfahren, wie fotografische Prozesse, Lasergravur, Thermotransfer, 
Dye-Sublimation, xerografische Laserverfahren, Ink-Jet-Verfahren, Laserperfo rati- 
on oder dergleichen zur Anwendung kommen. 

Die Dokumentenkorper seibst konnen aus verachiedenen Materialise Kombinati- 
onen hiervon, Konstruktionen, Lammaten, Formaten und Zusatzen bestehen. Ais 
Maferialien konnen beispieisweise Papier, unterschiediiche KunststoffoSien, Pap- 
pe, metaiitsche Foiien oder dergleichen eingesetzt werden. Die Dokumentenkdr- 
per sind nach Anwendung der spezifischen Verfahren beispieisweise Auswesse, 
Paflports, FOhrerscheine, Mitgliedskarten, Zutrrttskarten fur gesicherte Bereiche 
oder dergleichen, 

BESTATIGUNGSKOPiE 
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Bei der Hersteliung von Ausweisen, wie beispieisweise Reisep3sse oder Kinder- 
passe, ist ein Buch mit einer oberen und unteren Decke vorgesehen, zwischen 
denen elnzelne Blatter aus unterschiedltchen Material ien angeordnet sein konnen. 
Sowohl die Buchdecke ais auch die einzelnen Blatter sind Dokumentenkdrper, 
welche bei der Hersteliung von Personen-, Wert- und Sicherheltsdokumenten be- 
arbeitet werden konnen, Dabei ist nicht erforderiich, daft alSe Dokumentenkdrper 
den selben Verfahrensschritten unterzogen werden. So werden beispieisweise die 
inneniiegenden Blatter eines Buches gemeinsam perforiert, wohingegen etnzelne 
Dokumentenkdrper durch unterschiedliche Verfahren personifiziert werden, 
Um eine effiziente Hersteliung zu ermdgiichen, ist erforderiich, da& die einzelnen 
Verfahrensschritte unmittelbar aufeinanderfoigend in einer Aniage durchgefUhrt 
werden, wobei die einzelnen Verfahrensschritte einem oder mehreren Dokumen- 
tenkdrper zuzuordnen sind. Somit ist erforderiich, daS zwischen den Bearbei- 
tungsstationen ein Umblattern erforderiich ist, um den entsprechenden Dokumen- 
tenkdrper for die. nachstfolgende Arbeitsstation bereitzusteiien. 
Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zugrunde, ein Verfahren und eine Vor- 
richtung zu schaffen, durch die ein Umblattern von zumindest einem Dokumenten- 
kdrper ermdglicht ist. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemall durch ein Verfahren gemaft den Merkmalen 
des Anspruchs 1 und eine Vorrichtung gemafc den Merkmalen des Anspruchs 8, 
msbesondere zur Durchfuhrung des Verfahrens geldst 

Das erfindungsgema&e Verfahren ermdglicht, unabhangig von der Materialaus- 
wahi, der Materiaikombination, der Formate und dergleichen des Dokumentenkdr- 
pers ein Aufschlagen, Slattern und Umblattern eines Dokumentenkdrpers. Durch 
das zumindest teilweise Anheben des obersten Dokumentenkdrpers mit. einem 
Greifelement und einem Untergreifen des Dokumentenkdrpers durch ein Schiebe- 
element, welches nach Ldsen des Grerfers von dem obersten Dokumentenkdrper 
ein Schwenken des Dokumentenkdrpers in eine EndSage beziehungsweise aufge- 
schlagene Position durchfuhrt, ist ermdglicht, da& der Dokumentenkdrper sicher 
aus einer Bearbettungsposttion in eine aufgeschlagene Position oder eine Endiage 
Gbergefuhrt wird. Durch diese Verfahrensschritte 1st sowohl ein Aufschlagen als 
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auch ein teilweises Oder komplettes Durehblattem eines Buches einschlieSlich 
einer Buchdecke oder gebundenen Dokumentenkorper moglich. In Abhangigkeit 
der anstehenden Bearbeitungsaufgaben kann durch ein- oder mehrmaliges 
Durchfuhren des Verfahrens ein bestimmter Dokumentenkorper aufgeschiagen 
werden, urn fur die nachfolgende Bearbestungsstation bereitgesteilt zu sein. 
Nach einer vorteilhaften Ausfuhrungsform das Verfahrens ist vorgesehen, daS an 
einer Unterseite zumindest eines Dokumentenkdrpers ein Haiteeiement positio- 
niert wird. Zum Zeitpunkt des Anhebens des obersten Dokumententragers durch 
das Gretfelement ist die Klemmvorrichtung geldst Um die verbieibenden Doku- 
mentenkorper in der bereitgesteiiten Position in dem Rahmen zu sichern, wird 
vorteiihafterweise ein ais Vakuumsauger ausgebildetes Haiteeiement an der Un- 
terseite des untersten Dokumentenkdrpers positioniert 

Aitemativ kann ansteiie eines Vakuumsaugers auch ein schwertformsges Element 
vorgesehen sein, weiches zwischen dem obersten, abgehobenen Dokumenten-. 
kdrper und des unmitteibar darunter iiegenden Dokumentenkdrpers eintaucht und 
die nicht abgehobenen Dokumentenkorper in ihrer Position zu einem Rahmen po- 
sitioniert, in weichem die Dokumentenkorper angeordnet sind. 
Nach einer weiteren vorteiihaften Ausgestattung des Verfahrens ist vorgesehen, 
daR HaSteelemente, weiche die Dokumentenkdrper in einer Endiage oder aufge- 
schlagenen Position fsxieren, nach Anheben des obersten Dokumententragers 
gedffnei werden, so da& durch das Schiebeefement der umzubiattemden Doku- 
mentenkorper zur Aniage der sich in der aufgeschSagenen Position beftndenden 
Dokumentenkdrpers ubergefuhrt wird, 

Durch das unmitteibare SchiieBen der die Dokumentenkorper fixierenden Klemm- 
vorrichtung nach Abheben des obersten Dokumentenkdrpers ist ermdgiicht, dafi 
die positionsgenaue Aufnahme des Dokumentenkdrpers in dem Rahmen einer 
Transportvorrichtung erhalten bieibi 

Zum Slattern eines Dokumentenkdrpers wird das zumindest eine Greifeiement an 
einem Randbereich entfernt zur Schwenkachse des Dokumentenkdrpers aufge- 
setzt. Dadurch kann insbesondere bet papierahniichen Materiaiten mit einer gerin- 
gen Esgensteifigkeit als auch bei biegeschiaffen Matenaiien sichergesieiEt werden, 
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da£ das Schiebeelement gefahrios ohne Beeintrachtigung von ggf. einem herab- 
hangenden Randstreifen unterhalb dem abgahobenen Dokumentenkdrper positio- 
niert wird. 

Nach einer vorteiihaften AusfQhrungsform des Verfabrens ist vorgesehen, daft 
zum Vereinzeln von Dokumentenkorpem mit geringer EigensteSfsgkeit welche bei- 
spieisweise papier- oder folienahnlich slnd, das Greifeiement in einem ersten 
Verfahrweg entlang der Ebene des Dokumentenkorpers gefOhrt wird, bis sich der 
oberste Dokumentenkdrper zumindest teilweise gegenuber dem darunter liegen- 
den Dokumentenkdrper abhebt und in einem anschlie&enden zweiten Verfahrweg 
entlang einem Bahnverlauf gefOhrt wird, der zumindest zwet Freiheitsgrade auf- 
weist Dadurch kann eine Vereinzelung von biattahnlichen oder folienahniichen 
Dokumentenkdrpem erzielt warden, insbesondere bei einer auftretenden elektro- 
statischen Aufladung der Dokumentenkdrper kann durch diese Aneinanderreihung 
der Verfahrwege sichergesteilt sein, daft nur ein Dokumentenkdrper abgehoben 
und umgeblattert wird. 

Das Vereinzeln eines Dokumentenkdrpers, welcher ein sterferes Materia! aufweist, 
wie beispseisweise Pappe, wird vorteilhafterweise dadurch ermogiicbt, dad das 
Greifeiement unmitteibar nach dem Angreifen an dem umzublatternden Doku- 
mentenkdrper entlang einer Kreisbahn gefuhrt wird, welche durch den Abstand 
zwischen dem Angrrffspunkt des Greifelementes an dem Dokumentenkdrper und 
einer Schwenkachse des Dokumentenkorpers, welche durch den Buchrucken o- 
der einen gebundenen Abschnitt gebiidet ist, bestsmmt wird. 

Erfindungsgemafi wird die Aufgabe durch eine Vorrichtung, insbesondere zur 
Durchfuhrung des oben genannten Verfahrens, gemafi den Merkmalen des An- 
spruchs 8 geldst 

Durch die erfindungsgema&e Anordnung von zumindest einem Greiferelement 
und einer Zuordnung von zumindest einem Schiebeelement kann eine einfache 
Ausgestaltung einer Vorrichtung zum Anheben, Slattern und Umbiattern oder zum 
Vereinzeln von Qbereinander angeordneten Dokumentenkorpem ermogiicht sein. 
Durch das zumindest eine Greiferelement wird der oberste Dokumentenkdrper 
abgehoben, Anschlie&end greift das Schiebeeiement an einer Unterseite des Do- 
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kumentenkdrpers an und fOhrt den Dokumentenkorper aus einer angehobenen 
Position gegenOber seiner Ausgangsiage in eine aufgesehiagene Position fiber. 
Diese aufgesehiagene Position kann gegenuber der Ausgangsiage in einem Off- 
nungsbereich von betspteisweise 90° bis 140° liegen. Auch kann dieser Bereich 
grofter sein, 

Nachdem das Schiebeelement dem Dokumentenkorper untergreift, kann das 
Greifereiement von dem Dokumentenkorper geidst werden. Wahiweise kann das 
Greifereiement auch das Aufschiagen, Biattem oder Umblattern bis zu einem be- 
stimmten Offhungswinkel unterstiitzen. 

Bevorzugt ist vorgesehen, daft das Greifereiement an einem Zwei-Achsensystem 
angeordnet ist. Vorzugsweise ist dieses Achsensystem ais XY-Achsensystem 
ausgebildet, wodurch ein Anheben des Dokumentenkdrpers begiinstigt ist. Durch 
das XY-Achsensystem kann sowohi ein geradiiniger Bahnveriauf unter einem be- 
stimmten Winkei zur Ebene des in dem Rahmen angeordneten Dokumentenkor- 
pers ais auch ein krelsbogenfSrmiger Bahnveriauf angesteuert sein. 
Bevorzugt weist das Achsensystem fur jede Bewegungsrichtung Sensoren zur 
Erfassung und Kontroiie der Bewegungsabiaufe auf. Dadurch kann eine exakte 
Steuerung ais auch Oberwachung des Prozesses gegeben sein. Dies unterstOtzt 
auch die Sicherheit beim Aufschiagen oder Biattern des Dokumentenkorpers. 
Das Greifereiement ist vorteiihafterweise ais Vakuumgreifer ausgebildet mit zu- 
mindest einem Saugeiement Dadurch kann in einfacher Weise durch Aufsetzen 
des Greiferefementes auf eine Oberflache des Dokumentenkorpers ein Greifen 
und Anheben erfolgen. 

Das Schiebeelement ist nach einer bevorzugten Ausfuhrungsform durch ein Ach- 
sensystem mit einem Freiheitsgrad ausgebildet und weist eine Schwenkachse auf. 
An dieser Schwenkachse ist ein Schwenkarm angeordnet, der den Dokumenten- 
korper nach seinem Anheben untergreift. Dadurch kann eine eirrfache Ausgesfai- 
tung und Ansteuerung des Schiebeeiements gegeben sein. 
Der Schwenkarm weist vorteiihafterweise an seinem an dem Dokumentenkorper 
angreifenden Ends ein Gleiteiement, vorzugsweise eine FOhrungsrolle, auf, Da- 
durch kann wahrend der Schiebebewegung und dem Aufschiagen, Biattem und 
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Umblattern ein ieichtes Abrolien des Schwenkarmes an dem Dokumentenkorper 
gegeben sein, wodurch eine sichere Betatigung des Dokumentenkorpers unab- 
hangig des Materials und der Materiaikombination gegeben 1st. 

Das Schiebeelement 1st bevorzugt an einer X-Achse des Achsensystems des 
Greifereiemenf.es angeordnet. Dadurch kann eine kompakte Bauweise der Vor- 
richtung erzielt warden, Durch die feste Ankoppiung konnen audi weftere Toleran- 
zen verrtngert und die Montage vereinfacht werden. 

Das Schiebeelement wird vorteiihafterweise pneumatisch angetrieben. Dadurch ist 
eine einfache Ansteuerung und Betatigung des Schiebeelementes gegeben. Vor- 
zugsweise wird der Schwenkwinke! des Schwenkarmes durch die Hubstellung des 
pneumatischen Antriebs erfaftt und uberwacht. 

in einer bevorzugten Ausfuhrungsform weist das Schiebeelement einen doppeiten 
Schwenkarm auf, in dessen Zwischenraum das zumindest eine Greifereiement 
wShrertd dem Aufschlagen Oder Umblattern des Dokumentenkorpers in die Endia- 
ge zumindest teiiweise vorgesehen 1st Gleichzeitig kann dadurch ermoglichi sein, 
daS bei papierahniichen Dokumentenkdrpem mit geringer Eigensteifigkeit oder 
biegeschiaffen Materiaiien der DokumentenkSrper mit Sicherheit in die ge~ 
wunschte Endiage Gbergefuhrt wird. 

Das XY-Achsen system ist vorteiihafterweise servomotorisch angetrieben und 
weist einen Riemen-, Spindei-, Zahnstangenantrieb oder dcrgleichen auf. Dadurch 
sind exakte Fahrwege ermoglicht, urn das erfindungsgema&e Verfahren wieder- 
hoibar in exakter Weise auszufuhren, so da£ ein biattweises Durchbiattern etnes 
kompietten Buches ermdgiicht ist. 

in der nachfoigenden Zeichnung und Beschretbung ist eine bevorzugte Ausfuh- 
rungsform der Erfindung, insbesondere zur Durchfuhrung des Verfahrens, naher 
beschrieben. Es zeigen: 

Figur 1 eine schematische Ansicht einer erfindungsgemaften Vorrichtung, 
Figur 2 eine weitere schematische Ansicht der erfindungsgemaften Vorrichtung 
gemaR Figur 1, 
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FigurSa eine schematische DarsteHung eines Verfahrweges zum Vereinzein 

eines Dokumentenkorpers unci 
FigurSb eine schematische DarsteHung eines altemativen Verfahrweges zum 

Abheben eines Dokumentenkorpers von darunter liegenden weiteren 

DokumentenkCrpem. 

In den Figuren 1 und 2 ist die erfindungsgemafie Vorrichtung 11 zum Blattern von 
Dokumentenk6rpern 12 dargestelit Unter dem Begriff „Biattem" ist zu verstehen, 
daS ein Dokumentenkorper 12 aus einer Bearbeitungsiage 15, weiche gemaft 
dem Ausfuhrungsbeispiei horizontal verfauft, in eine Endposition 13 ObergefOhrt 
wird, die gemafi Ausfuhrungsbeispiei in einem Offnungswinkei a von circa 120° 
vorgesehen ist. Oer Offnungswinkei a kann anwendungsspezifisch grdfter als 90° 
vorgesehen sein> Gemafc dem Ausfuhrungsbeispiei ist die Personafisierung eines 
Buches vorgesehen, welches aus mehreren Dokumentenkorpern 12 besteht Das 
BuGh weist eine obere und untere Decke auf, weiche mit Pappe versteift ist Da- 
zwischen sind Papierserten mit und ohne Beschichtung in Form von Kunststoffo- 
iien oder metailischen Foiien oder Kombinationen hiervon angeordnet Die Van- 
anten- und Kombinationsvielfalt wird durch den Grad der Sicherheit und die Art 
des Personen-, Wert- und Sicherheitsdokumentes bestimmt Vorwiegend wurden 
sowohf die Decke als auch die Seiten des Buches ais Dokumententrager bezeich- 
net, die anwendungsspezifisch bearbeitet werden, beispielsweise durch Beschrif- 
tung, Gravur, Perforation oder dergleichen. Der Begriff Dokumentenkorper 12 ist 
jedoch nicht hierauf beschrankt Durch die nachfoigend im einzeln beschriebene 
Vorrichtung ist ermoglicht, daft ein Buch auch aus unterschiediichen Materialien. 
voiiautomalisch aufgeschlagen und umgeblattert wird. Der Aufbau und die Aus- 
gestaltung des oben beschriebenen Buches ist nur beispielhaft 
Die Vorrichtung 11 bildet eine BJatterstation. Hierfur ist ein Achsensystem 14 mit 
zwei Freiheitsgraden in einer X~Richtung und einer Y-Richtung vorgesehen. Fur 
die X-Achse ist ein Servomotor 16 vorgesehen, der Qber einen Riemenantrieb 17, 
vorzugsweise Zahnriemenantrieb, einen Schiitten 18 entlang der X-Achse positio- 
niert. Der Schiitten 18 nimmt einen weiteren Schiitten 19 auf, der in Y~Richtung 
verfahrbar durch einen Riemenantrieb 21 ausgebildet ist Ein Servomotor 22 treibt 
den Riemenantrieb 21 an. Beide Servoantriebe 16 und 22 weisen Sensoren zur 
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Oberwachung des Bewegungsablaufes auf. Beispieisweise sind Drehgaber oder 
inkrementalgeber vorgesehen. Am Schiitten 19 1st ein Greifereiement 26 angeord- 
net. Das Greifereiement 26 ist ate Vakuumsauger ausgeblidet und weist ein Saug- 
eiement 27 auf, Vorteilhafterweise sind gemaB dem Ausfuhrungsbeispiei zwei 
Greifeiemente 28 vorgesehen, die ein Doppelsaugelement biiden. Die Anzahl der 
Saugeiemente 27 kann in Abhangigkeit der GroRe des Dokumentenkorpers 12 ein 
Oder mehrere Saugeiemente umfassen. 

An der X-Achse des Achsensystems 14 ist uber eine Halterung 29 ein Schiebe- 
eiement 31 angeordnet. Das Schiebeeiement 31 weist einen urn eine Schwenk- 
achse 32 schwenkbar angeordneten Schwenkarm 33 auf, der mit einem Antrieb 
34, vorzugsweise einem pneumatischen Antrieb, betatigbar ist Aiternativ zum 
pneumatischen Antrieb konnen auch Servomotoren Oder weitere Stelfantriebe 
vorgesehen sein, weiche beispieisweise an oder in der Schwenkachse 32 angrei- 
fen. 

Der Schwenkarm 33 weist eine hakenforrnige Form auf. An dessen freten Ende ist 
ein Gleitelement 36 angeordnet Beispieisweise ist dies eine kugeigeiagerts F0h~ 
rungsroile. Aiternativ konnen auch teflonbeschichtete Kunststoffeiemente oder 
dergieichen vorgesehen sein. Der Schwenkarm 33 ist als Doppelschwenkarm 
ausgebildet, wie in Figur 2 dargesteitt ist 

Die Vorrichtung 1 1 ist einem Transportforderband zugeordnet, welchas nicht na- 
her dargesteiit ist. Auf dem Transportforderband ist eine Vorrichtung zur Aufnah- 
me der Dokumentenkorper 12 vorgesehen, von der iedigiich ein Rahmen 41 dar- 
gesteiit ist. An dem Rahmen 41 ist eine Klemmvorrichtung 42 integriert, weiche die 
Dokurnentenkorper 12 positionsgenau in dem Rahmen 41 festlegt An dem Rah- 
men 41 sind Auflagepunkte fur den Dokumentenkorper 12 gegeben, weiche derart 
ausgestaltet sind, daft ein Bearbeitungsbereich ausgebildet ist, welcher nahezu 
der voiistindigen Oberfiaehe des Dokumentenkorpers 12 entspricht 
Der Vorrichtung 11 ist auf einer Unterseite des Transportbandes ein weiteres 
HaiteeSement 44 zugeordnet, welches beispieisweise als Vakuumsauger ausgebil- 
det ist, urn wahrend dem Anheben des zumindest einen Dokumentenkdrpers 12 
an der Unterseite einer Buchdecke anzugreifen und dies© zu fixieren, Dem Rah- 
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men 41 zugeordnet sind des weiteren Halteelemente 4.6, welche die Dokumenten- 
korper 12 in einer aufgeschiagenen Position anordnem Diese Halteelemente 46 
sind urn die Y-Achse schwenkbar, so daB diese in einer Offnungsposition aufter- 
haib dem Schwenkbereich des Dokumentenkorpers 12 angeordnet sind, urn den 
Dokumentenkorper 12 in eine Endposition 13 Qberzufuhren. 
in Figur 3a ist beispieihaft ein Verfahrweg eines Greifeiementes dargesteiit. Aus 
einer Ausgangsposition 51 wird das Greifereiement 26 auf den obersten Doku- 
mententrager 12 zubewegt. Sofern das Material des Dokumententragers 12 steifer 
ausgebiidet ist, kann der Aufsetzpunkt geringfOgig au&erhalb einer Mitteiachse 
vorgesehen sein wie dies in Figur 3a durch die Ziffer 52 gekennzeichnet ist So- 
fern ein sehr dOnnes Materia! ais auch ein Materia! mit einer geringen Eigenstei- 
figkeit voriiegt, wird das Greifelement beispieisweise urn den Abstand A gegen- 
Ober einer SVJittelachse des Dokumentenkorpers 12 zum Randbereteh bin aufge- 
setzt Nunmehr wird ein Vakuum fur das Greifereiement 26 und dem auf der Un- 
terseite angeordneten Haiteelement 46 angeiegt. Die Kiemmvorrichtung 32 offnet 
zumlndest teiweise, so da£ Greifereiement 26 beispieisweise gem&R Pfeii 53 ab- 
gehoben wird. Unmittelbar nachdem der Dokumentenkorper 12 auSerhaib der 
Kiemmvorrichtung 42 angeordnet ist, schiieftt die Kiemmvorrichtung 42. Nach ge- 
ringfOgig weiterem Anheben wird der pneumatische Antrieb 34 betstigt, wodurch 
der Schwenkarm 33 unterhalb des Dokumentenkorpers 12 positioniert wird. Nach- 
dem der Schwenkarm 33 untemaib dem Dokumentenkorper 12 angeordnet ist, 
wird das Vakuum des Greifereiements 26 geiost und das Greifereiement 26 mit 
einer hohen Verfahrgeschwindigkeit nach oben gemaS Pfeii 54 abgehoben. Aiter- 
nativ kann das Greifereiement 26 gemeinsam mit dem SchiebeeSernent 31 einen 
Verfahrweg durchfuhren, bevor das Vakuum geiost wird. Anschiie&end wird der 
Schwenkarm 33 weiter betatigt, wobei gieichzeitig die Haiteelemente 46 offnen, so 
da£ der Dokumentenkorper 12 in die Endposition 13 ubergefuhrt wird. Nachdem 
die Haiteelemente 46 in thre Halteposttion zuruckgekehrt stnd s bei der die Halte- 
elemente beidseitig an dem Dokumententrager angreifen, wird der Schwenkarm 
33 in seine Ausgangsposition zuriickgesetzt. Das Haiteeiement 44 kann wahrend 
dem Aufschiagen oder Umbiattern an der Unterselte des Buches oder des un- 
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tersten Dokumententragers 12 angreifen. Das Vakuum des Halteelementes kann 
Jedoch auch nach SchlieEen der Kiemrnvorrichtung 42 geldst werden, 
Sofem der Dokumentenkorper 12 aus Pappe ausgebsldet 1st, wird durch das XY» 
Achsensystem ein kreisbogenformiger Bahnveriauf gemaS Ffeil 53 angesteuert. 
Dadurch kann ein sicheres Abheben ermoglicht sein. Zusatzlich kann das Greifer- 
element und/oder das Saugeiement schwenkbar angeordnet sein, so dafi eine 
Anderung der Winkeliage wahrend dem Blattern kornpensiert wird, 

Der Verfahrweg des Greiferetementes 26 kann bei weniger steifem Material bei- 
spieisweise gemSR Pfeil 56 ausgebildet sein. 

In Figur 3 b 1st eine Abfolge von Verfahrensschriften dargestellt, welche ermog- 
licht, daB die Dokumentenkorper 12 vereinzeit werden. Nach dem Aufsetzen des 
Gresferelementes 26 in Punkt 52 wird das Greiferelement 26 ausschiieftlich in X- 
Richtung verfahren, wodurch der oberste Dokumentenkorper 12 sich zumindest 
teiiweise von dem unteren lost, im Anschlu& daran wird gemaE Pfeil 53 das Grei- 
ferelement 26 abgehoben, die nachfbigenden Verfahrschritte entspreehen dem 
zuvor zu Figur 3 a beschriebenen Schritten. Diese Vereinzelung ist bei mehreren 
Oberesnander liegenden papierahnlichen folienarUgen Dokumentenkorpern 12 Oder 
dergleichen vorgesehen, welche aufgrund von eiektrostatischer Aufladung anein- 
ander haften konnen und sich durch das Eigengewicht beim Abheben des obers- 
ten Dokumentenkorpers 12 nichtvon selbst vereinzein. 
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Anspruche 

1. Verfahren zurn BSattern von DokumentenkGrpern (12), weiche von einem Rah- 
men (41) aufgenommen sind und mrt einer Kiemmvorrichtung (42) in dem 
Rah men (41) gehaiten sind, dadurch gekennzeichnet, 

- daft zumindest ein Greiferelement (26) auf dem obersten Dokumentenkdr- 
per (12) aufgesetzt wird, 

- dad die den zumindest einen Dokumentenkorper (12) haltende Kiemmvor- 
richtung (42) geiost wird, 

- daft das zumindest eine Greifereiement (26) den obersten Dokumentenkor- 
per (12) zumindest teiiweise anhebt, 

- da& zumindest ein Schiebeeiement (31) unterhalb dem abgehobenen Do- 
kumentenkorper (12) positioniert wird und 

- da& der Dokumentenkorper (12) mit dem zumindest einen Schiebeeiement 
(31) in eine Endiage (13) ubergefuhrt wird, 

2. Verfahren nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daft an einer Unterseite 
des zumindest einen Dokumentenkorpers (12) ein Haiteeiement (44) positio- 
niert wird. 
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3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daft wahrend 
dem Oberfahren des Dokumentenkorpers (12) zumindest vor Erreichen der 
Endiage (13) an dem Rahman (41) angeordnete HalteeSernente (46), weiche 
die Dokumentenkdrper (12) in der Endiage (13) positionieren, zum Offnen an- 
gesteuert werden. 

4. Verfahren naeh einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, daft die Kiemmvorrichtung (42) unmttteibar nach dem Herausfuhren des 
Dokumentenkorpers (12) aus der Kiemmvorrichtung (42) geschiossen wird. 

5. Verfahren nach einem der vorhergehenden AnsprQche, dadurch gekennzeich- 
net, daft das zumindest eine Greiferelement (26) an einem Randbereich ent- 
fernt zur Schwenkachse des Dokumentenkorpers (12) aufgesetzt wird. 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, daft zum Vereinzeln von biattformigem. foiienfdrmigem Material Oder der- 
gieichen mit geringer Eigensteiftgkeit das zumindest eine Greiferelement (26) 
in einem ersten Verfahrweg entlang der Ebene des Dokumentenkdrpers (12) 
gefuhrt wird, bis sich der oberste Dokumentenkdrper (12) zumindest teilweise 
gegenuber dem darunter Hegenden Dokumentenkdrper abhebt und das zumin- 
dest eine Greifereiemeni (26) in einem anschiieftend zweiten Verfahrweg ent- 
lang einem Bahnverlauf gefuhrt wird, der durch Oberiagerung von zumindest 
zwei Freiheitsgraden bestimmt wird. 

7. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeich- 
net, daft zum Vereinzeln eines steiferen Materials, beispieisweise Pappe oder 
dergleichen, das Greifereiement (26) entlang einer Kreisbahn gefuhrt wird, 
weiche durch den Abstand zwischen einem Angriffspunkt (52) des zumindest 
einen Greifereiements (26) und einer Schwenkachse des Dokumentenkorpers 
(12) bestimmt wird. 

8. Vorrichtung zum Biattem von Dokumentenkdrpern (12), insbesondere zur 
Durchfuhrung des Verfahrens gemaft einem der Anspruche 1 bis 7, weiche 
zumindest einen Dokumentenkorper (12), der in einem Rahmen (41) angeord- 
net und der Vorrichtung zugeordnei ist, aus einer in dem Rahmen (41) fixierten 
Lage in eine Endposition (13) GberfUhrt, mit einem zumindest einen Grelfer- 
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element {26} zum Anheben des Dokumentenkorpers (12) und mit zumindest 
einem Schiebeeiement (31), welches den angehobenen Dokumentenkorper 
(12) in eine Endposition (13) uberfuhrt, wobei das zumindest eine Greifereie- 
ment (26) und zumindest eine Schiebeeiement (31 ) Jeweits an einem Achsen- 
system mit wenigstens einem Freiheitsgrad angeordnet sind. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daft das zumindest 
eine Greiferelement (26) an einem angetriebenen X-Y-Achsensystem (14) vor- 
gesehen ist 

10. Vorrichtung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, daft an dem 
Achsensystem (14) fur jede Bewegungsrichtung des zumindest einen Greifer- 
eiements (26) Sensoren zur Erfassung und Kontrolie des Bewegungsablaufes 
vorgesehen sind. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daft das zumin- 
dest eine Greiferelement (26) als Vakuumgreifer mit zumindest einem Saug- 
element (27) ausgebiidet ist. 

12. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daft 
das zumindest eine Schiebeeiement (31) durch ein Achsensystem mit einem 
Freiheitsgrad ausgebiidet ist und eine Schwenkachse (32) aufweist, an der ein 
Schwenkarm (33) angeordnet ist. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, daft der Schwenkarm 
(33) an selnem an dem Dokumentenkdrper (12) angreifenden Ende ein Gieit- 
element (36), vorzugsweise eine Fuhrungsroile, aufweist. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspruche 8 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daft 
das Achsensystem des zumindest einen Schiebeefementes (31) an einer X- 
Achse des Achsensystems (14) des zumindest einen Greiferefements (26) an- 
geordnet ist. 

15. Vorrichtung nach einem der Anspruche 8 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daft 
ein das zumindest eine Schiebeeiement (31) betatigbarer Antrieb (34), vor- 
zugsweise ein pneumatischer Antrieb, vorgesehen ist 
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16. Vorrichtung nach einem der Ansprucne 12 bis 15, dadurch gekennzeichnet, 
dad ein Schwenkwinkel des Schwenkarmes (33) durch Sensoren erfaRt wird, 
welche den Hubweg des Antriebs (34) uberwachen, 

17. Vornchtung nach einem der Anspruche 8 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daft 
das zumindest eine Schiebeelement (31) einen doppeiten Schwenkarm (33) 
aufwerst, in dessen Zwischenraum das zumindest eine Greifereiement (26) 
wahrend dem Blattem des Dokumentenkorpers (12) in die Endposition (13) 
zumindest teiSweise vorgesehen ist. 

18. Vorrichtung nach einem der Anspruche 8 bis 17, dadurch gekennzeichnet, da& 
das X-Y-Ach sensyste m (14) des zumindest einen Greifereiements (26) sero- 
vomotorisch angetrieben und durch einen Riemen-, Spindel-, Zahnstangenan- 
trieb Oder dergleichen ausgebildet ist 
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